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2. OPIS DO PROJEKTU ZAGOSPODAROWANIA DZIALKI.

Celem niniejszego opracowania jest wykonanie projektu budowlano -
wykonawczego budowy kanalizacji sanitarnej wraz z przytgczami w m. Grodziszka
przy ul. Brzoskwiniowej na dz. nr ew. 230/15; 230/16; 230/13; 230/8; 436; 230/17;
231/2; 4402/9; 4390; 4967/5; 4967/4; 230/7; 230/6; 230/20; 230/3; 229; 4388/2; 228/5;
228/6; 4387/; 228/8; 228/9; 181/1; 179/2; 179/1; 182; 181/2; 179/6; 179/5; 179/3; 180;
177; 4380; 3072/3; 3073/2; 3072/4; 3068/2; 3068/1; 3069/2; 3069/1; 4386; 4385; 4384;
235/3; 235/2; 236/1; 4397; 4394/1; 4394/3; 4394/4; 4401; 4402/3; 4398;, gm.
Buczkowice. Wyzej wymienione dziatka nie figuruje w rejestrze zabytkoOw oraz nie
znajduje sie na terenie wptywow gornictwa.

Budowa niniejszej inwestycji nie wplynie negatywnie ani nie pogorszy stanu

Ssrodowiska naturalnego w czasie budowy jak i pdzniejszym okresie eksploatacji.



3. OSWIADCZENIE:

Stosowanie do przepisu art. 20 ustep 4 ustawy z dnia 7 lipca 1994r. Prawo
Budowlane/Dz. U. nr 207 z 2003r. poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami. Oswiadczam,
ze projekt budowlano — wykonawczy budowy kanalizacji sanitarnej wraz z przytgczami
w m. Grodziszka przy ul. Brzoskwiniowej na dz. nr ew. 230/15; 230/16; 230/13; 230/8;
436; 230/17; 231/2; 4402/9; 4390; 4967/5; 4967/4; 230/7; 230/6; 230/20; 230/3; 229;
4388/2; 228/5; 228/6; 4387/, 228/8; 228/9; 181/1; 179/2; 179/1; 182; 181/2; 179/6;
179/5; 179/3; 180; 177; 4380; 3072/3; 3073/2; 3072/4; 3068/2; 3068/1; 3069/2; 3069/1;
4386; 4385; 4384; 235/3; 235/2; 236/1; 4397; 4394/1; 4394/3; 4394/4; 4401; 4402/3;
4398;, gm. Buczkowice, zostat sporzgdzony zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i
zasadami wiedzy technicznej.

Wszelkie odstepstwa od rozwigzan przyjetych w dokumentacji projektowej
dokonane bez zgody i wiedzy projektanta zwalniajg go od odpowiedzialnosci prawnej

za skutki wynikte z dokonanej zmiany.



4. Opis techniczny:

4.1. Przedmiot opracowania:

Przedmiotem opracowania inwestycji jest wykonanie instalacji elektrycznej zalicznikowej
(wewnetrznej linii zasilajgcej) wraz z oswietleniem terenu i zasilania urzadzen przepompowni.

W zwigzku z otrzymanymi warunkami technicznymi przytgczenia, stwierdzam ze Operator
Dystrybucyjny w postaci firmy Tauron Dystrybucja Oddziat w Bielsku Biatej Rejon Dystrybucji Zywiec
wykona w wiasnym zakresie opracowanie projektu budowlanego a nastepnie wybuduje przytgcze
elektroenergetyczne kablowe nn. Warunkiem rozpoczecia procedury nastgpi z chwilg podpisania
umowy przytagczeniowej przez Inwestora. W celu potwierdzenia ww. informacji zatgczono do
dokumentaciji warunki techniczne zasilania.

4.2. Istniej gcy stan zagospodarowania terenu.

Niniejszym projekt wykonawczy obejmuje swym zakresem:
v" budowe linii kablowych nn.,
v" budowe ztgczy kablowych,
v budowe o$wietleniowej terenu.

4.3. Podstawa opracowania.
& Umowa zawarta z Inwestorem na opracowanie niniejszego projektu;
@ Warunki techniczne przytgczenia do sieci dystrybucyjnej;
@ Mapy sytuacyjno — wysokosciowe z geodezyjng inwentaryzacjg urzgdzen podziemnych w
skali 1:500;
Wizji w terenie;
Obowigzujgcych norm i przepiséw oraz prawa budowlanego;
Opracowan katalogowych;
Dokumentacji Techniczno Ruchowych uzytych urzgdzen.
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4.4. Inwestor.
Inwestorem niniejszego zadania jest: Gmina Buczkowice ul. Lipowska 730 43-374 Buczkowice

4.5. Normy i przepisy.
v' Ustawa prawo budowlane;
v' Ustawa o zagospodarowaniu przestrzennym;
v Obowigzujgce normy, katalogi oraz przepisy zwigzane z opracowaniem projektu a w
szczegOlnosci:
% Norma N SEP-E-001 - Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa;
% Norma N SEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa;
v' Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych;
v podkiad geodezyjny do celéw projektowych i plan zagospodarowania dziaki,

4.6. Teren budowy.
Teren placu budowy nie jest wpisany do rejestru zabytkbw i w zwigzku
Z powyzszym nie podlega ochronie na podstawie zapiséw w planie zagospodarowania przestrzennego.

4.7. Dane techniczne obiektu budowlanego charaktery  zuje wplyw obiektu budowlanego na
srodowisko.

Prace zwigzane z wykonaniem projektowanych linii kablowych zasilajgcych o$wietlenie nie maja
negatywnego wplywu na $rodowisko. Sg to linie kable nn. wykonane w powloce polwinitowej, stup
oswietlenia ulicznego, oprawa oswietleniowa, ktére podczas normalnej pracy linii i opraw nie emitujg do
Srodowiska szkodliwego promieniowania elektromagnetycznego.

Przy wykonywaniu prac budowlanych nalezy zwréci¢ uwage, aby przypadkowo nie zanieczyscié
gleby substancjami ropopochodnymi, olejami lub innymi szkodliwymi dla otoczenia pochodzgcymi ze
sprzetu technicznego.

Projektowane obiekty nie bedg miaty wptywu na istniejgcy drzewostan, powierzchnie ziemi, w
tym glebe, wody powierzchniowe i podziemne. Przyjete w projekcie rozwigzania przestrzenne,
funkcjonalne i techniczne eliminujg wptyw obiektu budowlanego na srodowisko przyrodnicze, zdrowie
ludzi i inne obiekty budowlane.



4.8. Stan istniej acy:
Stacja elektroenergetyczna 15/0,4kV Grodziszka Zakret [40609] z transformatorem 250kVA
zasila istniejgca linie nn.

4.9. Stan projektowany:

Na podstawie odrebnego opracowania (wykonanego przez Operator w postaci Tauron
Dystrybucja Oddziat w Bielsku Bialej Rejon Dystrybucji Zywiec) zostanie wykonane przylgcze
elektroenergetyczne kablowe nn. oparte na wydanych warunkach technicznych zasilania
WP/R4/421535/12 z dn. 23-02-2012r. Przylgcze to zostanie zakonczone ztgczem kablowym ZKP.

Z zigcza ZKP nalezy utozy¢ kabel zasilajgcy YKY 5x10mm? (WLZ), ktory zasili proj. zlacze
ZK/RG wyposazone w rozdzielnie gldbwng RG zabezpieczajgcg obwody nn. zasilania szafy sterowniczej
oraz oprawy oSwietlenia terenu wraz ze sterowaniem. Funkcje zabezpieczenia peti¢ bedag
zabezpieczenia nadmiarowo — prgdowe.

Obok zigcza kablowego ZK/RG zostanie ustawiona szafa sterownicza ZK/SzS wraz z
automatykg sterujgcg. Szafe sterowniczg nalezy wyposazyé w mozliwosé podigczenia dodatkowo
napiecia zasilania w przypadku wystgpienia braku zasilania podstawowego. W tym celu na zewnatrz
szafy nalezy zamontowa¢ gniazdo 24V, gniazdo stuzace go szybkiego podigczenia agregatu
pradotwdrczego oraz gniazda 230V i 400V dla potrzeb remontowych.

System sterowania przepompowni wyposazy¢ nalezy w teletransmisje po GPRS zapewniajgc
staly monitoring pompowni z wizualizacjg zdarzen w dyspozytorni Sciekéw zlokalizowanej w
Komorowicach.

Nalezy zilustrowa ¢ wyst gpienie awarii:

e stan normalnej pracy pomp,

e stan awaryjnej pracy pomp,

e przekroczony poziom awaryjny,

e poziom sucho biegu,

e sygnalizacja awarii zasilania,

« mozliwos¢ rejestracji przeptywu biezgcego i sumarycznego (w wykonaniu z przeptywomierzem)
oraz pozioméw sciekébw wraz z archiwizacjg danych (w celu wykonywania raportow ze
standardami systemu AQUA S.A)),

« sterowanie zdalne pomp z pulpitu dyspozytora,

e stanu otwarcia drzwi w szafkach z uktadami zasilajgco — sterowniczymi i otwarcia wtazow
zbiornikbw pompowni.

« otwarcie wkazu komory czerpalnej oraz tryb pracy kazdej z pomp.;

System teletransmisji nalezy wyposazyé w awaryjne zasilanie, aby nie doszio do sytuacji
Zwigzanej z utratg danych poprzez podigczenie agregatu przez gniazdo 3x32A+N+PE.



5. Budowa linii kablowych 0,4kV wraz z o  swietleniem terenu.

5.1. Budowa linii zasilaj gcych 0,4kV.

Zgodnie z dokonanymi obliczeniami projektuje sie linie kablowg zalicznikowg typu YKY 5x10m?
utozong pomiedzy ZK a ztgczem ZK/RG. Z zlgcza nastepnie nalezy wyprowadzi¢ kabel YKY 5x6mm? i
wprowadzi¢ do oprawy os$wietleniowej oraz zlgcza ZK/SzS, ktoére zasila¢ bedzie kolejno pompy nr 1i 2
(kable zasilajgce dla pompy sg ha jej wyposazeniu).

Trase projektowanych linii kablowych zostaly przedstawione na zalgczonych rysunkach
a potaczenia w rozdzielniach na podstawie schematéw blokowych i ideowych.

Projektuje sie wykonanie linii kablowej nn. zgodnie z zatgczonym rysunkiem nr 1. Kabel uktada¢
nalezy na dzialce linig falistg na podsypce z piasku o grubosci 10cm na glebokosci 80cm o szerokosci
wykopu 40cm. Na kablu po utozeniu nalezy zamontowa¢ oznaczniki a nastepnie zasypa¢ go warstwg
piasku o grubosci 10cm a nastepnie gruntem rodzinnym 15cm. Po wyréwnaniu w rowie kablowym
nalezy utozy¢ folie koloru niebieskiego na calej trasie kabla i zasypaé. Przy skrzyzowaniu z istniejgcymi
urzgdzeniami nalezy zamontowa¢ rury ostonowe zachowujgc odlegtosci zgodnie z normg PN-86/E-
05003/01 i SEP-E-004. Wzduz projektowanej linii kablowej nalezy prowadzi¢ tasme uziemiajgcg FeZn
25x4mm.

5.2. Budowa zt gcza kablowego oraz rozdzielni gtéwnej ZK/RG.

Ztacze kablowe usytuowano na dzialce inwestora jako wolnostojgce ktére bedzie zasilane
kablem YKY 5x10mm? z zlgcza kablowo — pomiarowego i stuzyé bedzie do zasilania gniazd wtykowych
jedno i tréjfazowych, szafy sterowniczej oraz oswietlenia terenu przy przepompowni. Ztgcze zawiera
rozdzielnie bezpiecznikowg RG wyposazong zgodnie z zalgczonym schematem.

Projektuje sie zainstalowanie ztgcza kablowego w obudowie z estroduru o szczelnosci P44,
ustawione na fundamencie prefabrykowanym. Wymieniony zestaw powinien posiada¢ certyfikat
0 dopuszczeniu do stosowania. Widok ztgcza pokazano na rysunku. Na schematach blokowych oraz
schemat rozdzielni elektrycznych pokazano spos6b wykonania i montazu urzgdzen. Projektowang
rozdzielnie zabezpieczajg bezpieczniki nadmiarowo — pragdowe. Stosowac¢ nalezy typowe rozdzielnice a
stopien ochrony nalezy wykonac zgodnie z zapotrzebowaniem
i zwréceniem uwagi na ponizsze sugestie projektanta. W fazie wykonawczej opisa¢ obwody oraz
zamie$ci¢ w rozdzielniach schematy elektryczne z datg i danymi wykonawcy. Nalezy wyeliminowaé
ingerencje osob postronnych poprzez zastosowanie rozdzielni zamykanych na klucz.

Podczas instalowania rozdzielnic nale  zy pami etaé o:

z zytami wykonanymi z miedzi;

stosowaé zasady prowadzenia przewodow i kabli elektrycznych - tylko w liniach prostych,
réwnolegtych do krawedzi $cian lub w strefach montazowych nad sufitem podwieszanym;
uzywac¢ przewoddéw, aparatdw i urzgdzen posiadajgcych s$wiadectwo dopuszczenia do
stosowania w budownictwie lub oznaczone znakiem bezpieczenstwa, wydanym przez
uprawniong jednostke kwalifikujgca.

Rozmieszczenie elementéw wyposa zenia:

e W trakcie realizacji projektu nalezy tworzyé przejrzysty uktad funkcjonalny, ktéry bedzie
umozliwiat tatwy dostep do elementow w czasie eksploatacji, konserwacji jak rowniez wymiany
poszczegolnych elementéw. Obwody rozdzielnic powinny by¢ opisane zgodnie ze schematami
strukturalnymi rozdzielnic w sposéb trwaty i jednoznaczny;

* W pomieszczeniu wystepuje mozliwo$¢ narazenia na wystepowanie wilgoci badz kurzu, nalezy
wiec zastosowac wytgcznie osprzet o stopniu ochronnym w obudowie izolacyjnej IP-44.

Uwaga: Podczas wykonywania instalacji nale  zy wykona é pomiar nat ezenia o Swietlenia zgodnie

Zhnorm g:

% wykonanie zasilanie urzgdzen duzego znaczenia i obwodéw dla potrzeb bezpieczenstwa;

% przewidzie¢ co najmniej 20% rezerwy na dodatkowe urzgdzenia;

% zamontowaé wytgczniki roznicowo-pragdowe (AI=30mA);

% zainstalowa¢ wytgczniki nadmiarowo - pradowe zasilania urzgdzen duzego znaczenia
i obwoddw dla potrzeb bezpieczenstwa tj. gniazda wtykowe oraz instalacje oswietlenia;

% zaopatrzy¢ rozdzielnice w trwale oraz czytelne tabliczki znamionowe, opisy
i schemat;

% wykorzystywa¢ przewody i kable elektryczne o przekroju do 10 mm?® - wylgcznie

%k

Lk

5.4. Budowa o swietlenia terenu.

Opracowanie zawiera takze wykonanie oS$wietlenia terenu pryz przepompowni. W celu
wykonania instalacji nalezy usadowi¢ zgodnie z zatgczonym rysunkiem nr 1 jedng oprawe oswietlajgca
teren przy przepompowni. W tym celu nalezy podtagczy¢ obwdd odplywowy z rozdzielni RG wykonany
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kablem 3x6mm?® a nastepnie go utozy¢ w ziemi zgodnie z zatgczonym planem zagospodarowania
terenu wraz z plaskownikiem ocynkowany FeZn 25x4mm?, ktory nalezy podiagczy¢ do stupa
oswietleniowego. Nowoprojektowane stanowiska stupowe os$wietleniowe projektuje sie poprzez
posadowienie stupa ulicznego prostego, stalowego okrggtego z blachy o grubosci 3mm, wysokosci 3,5m
i srednicy gornej pod wysiegnik ®60mm wraz z wysiegnikiem do ktérego nalezy podigczy¢ oprawe o
mocy 150W (lub zamiennie typu LED). Stupy nalezy ustawia¢ na fundamentach.

W celu zabezpieczenia oprawy zainstalowac¢ nalezy we wnece stupa tabliczke stupowg z listwa
montazowg, podstawe bezpiecznikowg 25A z bezpiecznikiem topikowym Bitws-4A. Zasilanie wewnatrz
stupa do opraw wykona¢ nalezy przewodem YDYZzo 3x2,5mm? (odcinek od podstawy bezpiecznikowej
do oprawy oswietleniowej na stupie). Drzwiczki stupowe wyposazyé w zamki z wkiadkami typowymi
stosowanymi przez gminnego operator sieci.

5.5. Budowa przepompowni.

Do zasilania projektowanej szafy sterowniczej nalezy utozy¢ kabel zasilajgcy pomiedzy ztgczem
kablowym ZK/RG a proj. szafg sterowniczg ZK/SzS (wolnostojacg o wymiarach 800x600x300mm z
drzwiami wewnetrznymi, daszkiem cokotem montazowym i zamkami w obudowie metalowej o IP65
(wykonanej z blachy obustronnie pokrytej stopem aluminium i cynku) z otworami maszynowymi
wykonanymi przed procesem malowania proszkowego).

Wewnatrz rozdzielni w celu zabezpieczenia przed porazeniem prgdem elektrycznym

zainstalowa¢ dodatkowo wytacznik réznicowo — prgdowy, w obwodach sterowniczych niskiego napiecia
napiecie bezpieczne 24V nie wymagajgce ochrony przed dotykiem bezposrednim a wszystkie metalowe
czesci zasilanych urzgdzen ze sterownicy przytaczono do zaciskéw potgczonych galwanicznie z
uziemieniem konstrukcji szafy. Szafe sterownicza nalezy uziemi¢. W celu przylgczania zasilania,
silnikbw pomp, ptywakow, sygnalizatoréw poziomu, sondy hydrostatycznej nalezy wykorzystaé ztgczki
zaciskowe pod ktdre podigczy¢ kable i przewody w ktére fabrycznie wyposazono urzgdzenia.
Szafe sterownicz g dodatkowo nalezy doposazyé w uktad kontroli kolejnosci i zaniku faz. W przypadku
zaniku fazy lub zlego podigczenia uklada ma zablokowaé prace pomp. W celu podigczenia
dodatkowego zasilania zewnetrznego nalezy zamontowac¢ wtyk na zewnatrz szafy 3-fazowy 400/32A.
Przetaczenia zasilania podstawowego na rezerwowe ma zostaé wykonane przez wylgcznik gtéwny
tréjbiegunowy mogacy znajdowac sie w trzech zakresach pracy:

1. zasilanie podstawowe,
0. rozdzielnia odt gczona od zasilania,
2. zasilanie awaryjne (rezerwowe).

Przy podigczaniu agregatu nalezy pamieta¢ o funkcji czujnika zaniku fazy — zte podtgczenia ma
takze doprowadzi¢ do zablokowania pracy.

Szafe sterownicza doposazy¢ w wewnetrzny uktad grzewczy sterowany regulatorem
temperatury.

Uklad sterowania pracy pompownig zbudowa¢ nalezy w oparciu o modut telemetryczny
posiadajgcy programowalny sterownik oraz modem komunikacji GSM z funkcjg GPRS, CSD, SMS.

Sterownik winien posiada ¢€:

* 8 wejs¢ binarnych z optoizolacjg mogaca pracowac w logice dodatniej jak i ujemnej. Ponadto do
dyspozycji pozostawi¢ kolejne 8wejsc binarnych dostepnych w wyniku rekonfiguracji wyjsé
binarnych (pracujgcych w tym trybie),

» 2 wejscia analogowe 4-20mA izolowanych od siebie jak i od ukfadu, z programowo ustawianymi
czterema programami, filtracjg i histereza. Izolacja pozwala na podigczanie sygnatow o
rozdzielonych masach,

e 8 wyjsc¢ binarnych pracujacych w logice dodatniej. Kazde z wyjsc ma sprawdzony stan zdolnosci
sygnalu wymuszajgcego z rzeczywistym poziomem sygnatéw na wyjsciu,

e port szeregowy RS 232/422/485 optoizolowany, przeznaczony do wspotpracy z zewnetrznymi
zrédtami danych. Tryb interfejsu i tryb pracy portu wybierany jest w procesie konfiguracji
modutu.

Modut telemetryczny realizuje algorytm sterowania przepompownig wyposazong w dwa ptywakowe
sygnalizatory poziomu (sucho bieg i poz. alarmowy) oraz hydrostatyczng sonde gtebokosci obstugujac
jednoczesnie pakietowg transmisje danych GPRS. Modut bazuje wykorzystanie technologii GSM/GPRS
umozliwiajgc pakietowg obstuge danych w standardowym $rodowisku GSM. Modut pracuje w trybie
nadzorowywanym jak i zdarzeniowym pozwalajagcym na przekazywanie danych w wyniku zaistnienia
okreslonych przez uzytkownika warunkéw. W celu poprawnej pracy modulu nalezy w gniezdzie



zainstalowa¢ karte SIM z uruchomiong opcjg pracy transmisji GPRS o przydzielonym statycznie
numerze IP. Warunkiem poprawnej pracy jest podigczenie do gniazda antenowego anteny zewnetrznej.

Wszystkie wymienione stany nalezy przedstawi¢ na stanowisku dyspozytorskim korzystajgc z
odpowiedniego oprogramowania wspotdziatajgcego z automatyka i komunikacjg. System ten powinien
by¢ o parametrach zblizonych badz réwnowaznych co do systemu wizualizacji PRO-2000 pracujacej ze
wspoipracy z modutem telemetrycznym. Zmiana kazdego ze stanu logicznego na dowolnym z wejs¢ lub
wystawienie flagi programowej powigzanej z zegarem czasu rzeczywistego ma uruchomic¢ przekaz tzw.
paczki danych poprzez stacje bazowg do systemu wizualizacji z czasem transmisji danych do
10sekund. Dodatkowym wyposazeniem sterownicy jest terminal operatorski na ktérym wyswietlane sa
wszystkie informacje o stanie pomp i przepompowni, pozwalajgcy na jednoczesng zmiane nastaw
parametréw pracy. W celu zasilenia napigciem statym nalezy zamontowac zasilacz impulsowy 24VC o
pradzie 1.0A wspoétpracujacy z zewnetrznymi uktadami zasilania majgc na celu utrzymywanie napiecia
tzw. bezawaryjne. Brak napiecia spowoduje zalgczenie napiecia z akumulatora na czas ok. 2godz i
zostanie to potwierdzone sygnatem alarmowym — prace nadzorowywuje uktad automatycznej kontroli
napiecia.

Sterownik ma w swym zadaniu petni¢ kontrole nad pomiarem poziomu medium w zbiorniku i
podejmowac odpowiednie dziatanie tj. zatgczyé 1 poziom pracy pompy, zatgczyé 2 poziom pracy pomp,
wytaczy¢ pompe, informowac o pojawieniu sie standéw alarmowych pracy pomp.

Dzieki sterownikowi praca odbywa ¢ sie bedzie w trybie automatycznym z podziatem na cykle:
« naptyw medium do zbiornika — po osiggnieciu poziomu max nastgpi zatagczenie jednej z pomp,
« wyplyw medium ze zbiornika - po osiggnieciu poziomu min nastgpi wylgczenie pracujgcej
pompy,
e o0siggniecie po raz kolejny poziomu max - nastgpi zalgczenie pierwszej pompy nie pracujgcej w
poprzednim cyklu (weryfikacja uszkodzenia). W przypadku ciggtego naptywu spowoduje
zalgczenie drugiej dodatkowo pompy w celu wydalenia medium

« wyplyw medium ze zbiornika przy jednoczesnej pracy pomp- spadek poziomu do min
spowoduje wylgczenie jednej z pomp a po ok. 3s drugiej,

Podstawowy ukfad pomiaru poziomu kontrolowany jest pod katem dziatania czujnika jak i
poprawnosci transmisji danych przez przewod. W przypadku awarii sondy lub uszkodzenia przewodu
ukiad zostanie automatycznie przetgczony na prace rezerwowg. Stan ten zostanie potwierdzony na
ekranie u Dyspozytora.

Uktad posiada takze dodatkowo awaryjng prace pomiaru poziomu poprzez pomiar binarny
(dwustanowy) za pomoca dwoéch ptywakow sucho bieg i poz. alarm. W stanie awaryjnym zostanie
zalgczona tylko jedna pompa przy zachowaniu przez uklad cyklu zatgczania naprzemiennie.
Dezaktywacja syg. Alarmowego nastepuje poprzez powr6t syg. analogowego 4-20mA (podstawowy
pomiar poziomu). Ciggta kontrola obwoddéw bezpieczenstwa pomp pozwala na wytgczenie z ruchu
urzgdzen niesprawnych. Zadziatanie wytgcznika silnikowego, termika pompy lub awaria w obwodzie
sterowania niezaleznie od zaistniatej przyczyny spowoduje natychmiastowe (awaryjne) wylgczenie
pracujgcej pompy oraz wygenerowanie sygnatu o awarii (brak gotowosci elektrycznej). Druga pompa,
ktéra pozostaje w gotowosci zostaje zatagczona z niewielkim opdznieniem (ok. 5s.) jeszcze w tym
samym cyklu i pracuje do momentu osiggniecia roboczego progu min. Kazdy kolejny cykl pracy to
zalgczenie pompy, ktorej obwdd bezpieczenstwa nie sygnalizuje awarii. Brak sygnatu o awarii pompy
ustawia tryb normalny pracy (praca naprzemienna). W celu ustalenie niejednoczesnosci rozruchu
pracy pomp opOznia w czasie zalgczenie jednej pompy wzgledem drugiej (ok. 4s.) ograniczajgc w ten
sposéb wystepowanie duzych prgdéw rozruchu. Funkcja ta eliminuje mozliwosé wystgpienia uderzen
pradu. Analogicznie funkcja ta dziata wzgledem wytgczenia pomp.

W systemie nale zy zadeklarowa ¢ sygnaly alarmowe oraz uruchomi ¢ sygnalizacj e
alarmow g z zdarzeniami:

e awarie pompy 1 lub jej obwodéw sterowania,

e awarie pompy 2 lub jej obwodoéw sterowania,

e przekroczenie poziomu alarmowego,

e 0siggniecie poziomu sucho biegu,

¢ sygnalizacja braku zasilania pompowni,

e otwarcie drzwi szafy sterowniczej.

« otwarcie wkazu komory czerpnej oraz tryb pracy kazdej z pomp.

Dzieki wprowadzaniu sygnatéw potwierdzajgcych prace pomp do modutu, wykorzystujgc jego

rejestry wewnetrzne utworzy¢ nalezy rejestry:
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» liczniki czasu pracy pomp,
e liczniki ilosci zatgczeh pomp.
Stany licznikdw przekazywane sg na odpowiednio na ekran terminala.
Przed uruchomieniem przepompowni nalezy skonfigurowa¢ progi robocze sterujgce pracg
pomp i progow alarmowych
Nalezy takze pamieta¢ o ustawieniu poziomu alarmowego przed pracg na sucho (eliminacja
uszkodzenia pompy. Dla awaryjnej pracy pomp istnieje mozliwos¢ pracy (bez udziatu sterownika) ze

sterownikiem recznym. Zakres poprawnej pracy pomp zostaje ustawiony dla obszaru pomiedzy
poziomami zainstalowanych ptywakow (sygnalizatoréw).

Wszystkie prace zwigzane z instalowaniem oraz rozruchem zainstalowanych urzadzen powinna
przeprowadzi¢ osoba posiadajgca uprawnienia a nastepnie przeszkoli¢ personel w zakresie BHP oraz
obstugi urzadzen.

System monitoringu GPRS:

W celu uwidocznienia pracy pompowni nalezy wykona¢ instalacje monitoringu GPRS, procesu
realizacji poglgdéw stanu pracy pompowni $ciekéw. System ten wykorzystuje transmisje danych
pakietowych GPRS. Catg funkcje wykonawczg peini w szafie sterowniczej modut telemetryczny oraz
modut telemetryczny w stacji dyspozytorskiej. Funkcje wykonawczg peini komputer PC z
oprogramowaniem systemu wizualizacji i sterowania (o zblizonych bgdz podobnych funkcjach do
systemu PRO-2000). Modut umieszczony na obiekcie umozliwia sterowanie pracg obiektu i pozwala na
przesylanie informacji o odpowiednim w danej chwili statusie do stacji nadrzednej. W celu
niedopuszczenia do zerwania fgcznodci oraz zapewnienia poprawnej pracy systemu i stacji
dyspozytorskiej w sytuacji wystgpienia braku napiecia zasilania nastepuje zasilenie z akumulatora
zelowego. W takiej sytuacji dyspozytor na pulpicie widzi informacje o zaniku napiecia na przepompowni.
PODSTAWOWE FUNKCJE REALIZOWANE PRZEZ TELEMETRYCZ NY MODUt GPRS DLA
POMPOWNI:

» sterowanie naprzemienng pracg pomp,

+ sterowanie pracg pomp z wykorzystanie ptywakowych czujnikdw poziomu Ilub sondy
hydrostatycznej, w przypadku duZych naptywéw zatgczanie pompy drugiej (dodatkowej),

* niejednoczesnos¢ rozruchu pomp,
* niejednoczesnos¢ wytgczania pomp,

e zdolnos$¢ przejmowania pracy przez jedng z pomp w przypadku planowego lub awaryjnego
wylgczenia drugiej,

» zliczanie czasu pracy oraz ilodci zatgczen kazdej pompy,

e pomiar pradu kazdej pompy opcja (zamontowane przektadniki prgdowe),

« pomiar przeptywu sciekow chwilowego i sumarycznego (zamontowany przeptywomierz),
« wyliczanie na podstawie okreslonego algorytmu ilosci wypompowanych sciekdw,

« pomiar poziomu $ciekéw (wymagana sonda hydrostatyczna),

e cyklicznego zalgczania dwoch pomp w celu zwiekszenia predkosci przeptywu $Sciekow i
usunieciu osadéw,

* w przypadku niewielkiego naplywu $ciekébw czasowe zalgczanie pompy i spompowanie Sciekow
do poziomu minimum,

e wspoipraca w trybie on linie z systemem wizualizacji i sterowania SCADA,
« cykliczne wysytanie do stacji operatorskiej informaciji o statusie pracy przepompowni,

e zdarzeniowe wysytanie komunikatow informujgcych o zaistniatych stanach w pracy przepompowni
(zatgczenie pomp, wkamanie, awaria),

» sygnalizacji akustyczno optycznej informujgcej o awarii przepompowni z mozliwoscig zdalnego
kasowania,

e wydzwanianie na zaprogramowany numer w przypadku braku reakcji obstugi na sygnalizacje awarii
przepompowni,

* realizowanie sterowan otrzymanych z nadrzednego systemu sterowania (zalgczenie pomp,
kasowanie alarmu, zmiana parametréw),

e w przypadku awarii sondy hydrostatycznej przejscie na prace z ptywakowych czujnikéw poziomu i
realizacje petnego algorytmu sterowania.

SYSTEM WIZUALIZACJI | STEROWANIA UMO ZLIWIA:
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Ogélna struktura pracy systemu:

kontrole stanu pracy obiektu za pomoca obrazéw synoptycznych przedstawiajgcych

monitorowany obiekt,
archiwizowanie danych nawet do kilku lat,

tworzenie i drukowanie raportéw dobowych,  miesiecznych, rocznych, sterowanie

monitorowanym obiektem,

wyswietlanie i drukowanie wykreséw chwilowych, godzinowych i dobowych,
wyswietlanie i drukowanie zdarzen alarmowych zaistnialych w monitorowanym obiekcie,

System wizualizacji jest systemem ,otwartym” tzn. nie limituje go ilo§¢ zmiennych w systemie.
W praktyce pozwala to na rozbudowe systemu monitoringu o dowolng ilos$¢ obiektéw.

Funkcje oprogramowania:

przetwarzanie zmiennych procesowych:
odczytanie i przetwarzanie pomiarow,
rozpoznawanie sytuacji awaryjnych,
badanie wiarygodnosci,

okreslenie stanu i rejestrowanie zdarzen,

obliczanie wartosci tendencji zmian dla punktéw analogowych,

§ SERWER OPC
m QCEYBACLALNIA SUIEROW
B CZERNIEIEWO
g_._

e |

prognozowanie poborow 15 i 60 minutowych dla punktéw licznikowych mediéw energetycznych,

obliczanie poboru dopuszczalnego wedtug zatozonych limitow,

obstuga i rejestracja zdarze
systemowego, numeru kodu, parametru lub nazwy urz

-

technologicznych:

alarmow

ostrzezen

usterek urzadzen (diagnostyka)
innych

oddziatywanie na proces

 sterowanie reczne z konsoli (konfigurowalne stacyjki sterowan)

Zmiana nastaw regulacji i wartosci zadanych
wigczanie i wylgczanie urzgdzen

wizualizacja parametréw i danych w czasie rzeczywis  tym

obrazy synoptyczne,

obrazy pojedynczych punktéw i grup punktéw,

obrazy serwisowe.

obrazy zdarzen

dane archiwalne

zdarzenia wg wybranego kryterium

wykresy aktualnych wartosci i standw - "LIVE"

wykresy archiwalnych wartosci chwilowych i stanéw
wykresy wartosci 15 minutowych dla punktéw licznikowych

wykresy warto $ci godzinowych
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sygnalizowanie przekroczenia granic ostrze  zen i alarméw,
realizacja dowolnych oblicze 1 technicznych i ekonomicznych,

tworzenie i drukowanie raportébw, protokotéw, wykres 6w w postaci graficznej
i alfanumerycznej.

Wszystkie te funkcje wbudowane sg w oprogramowanie i sg natychmiast dostepne po
wygenerowaniu aplikacji dla okreslonego zastosowania. Opracowania wymagajg tylko formaty raportow
czy protokotéw wg zyczen uzytkownika. Stworzenie aplikacji wymaga wiec:

e wygenerowania bazy danych z opisem punktéw systemowych (parametry, sposéb obstugi,
powigzania w grupy etc.)

« stworzenia obrazéw synoptycznych do prezentacji zmiennych procesowych,

« zdefiniowania algorytmow obliczen i uwarunkowan dla zmiennych wyliczanych

» zdefiniowania formatéw i zawartosci raportow, protokotow, zestawien itp.

« okres$lenia innych parametrow systemu niezbednych dla jego wtasciwego funkcjonowania (np.
okresy archiwowania danych)

Struktur e sprz etow g dla aplikacji oprogramowania mo zna podzielic na:
1. Stacje obiektowe - urzadzenia automatyki bezposrednio wspdipracujgce z obiektem (sterowniki
PLC, regulatory, koncentratory pomiarowe, urzgdzenia kontrolno-pomiarowe, rejestratory, liczniki ciepta,
liczniki energii elektrycznej, gazu, wody i inne), posiadajgce tgcze komunikacyjne i jawny protokot
wymiany informacji. Zadaniem stacji obiektowych jest zebranie i przestanie zmiennych procesowych do
stacji przetwarzajgcych oraz przyjmowanie danych od stacji przetwarzajgcych.
2. Stacje przetwarzaj ace (danych) - komputer w wersji przemystowej z oprogramowaniem, w ktérym
nastepuje kompletowanie i przetwarzanie otrzymanych sygnatéw pomiarowych i stanéw urzadzen.
Wyniki tego przetworzenia w postaci nastaw regulacyjnych lub rozkazéw sterowania sg zwrotnie
odsylane do uktadéw sterowania i regulacji. Stacja przetwarzajgca archiwizuje informacje o procesie i
udostepnia je stacjom operatorskim.

3. Stacje operatorskie (dyspozytorskie, inzynierskie, oddalone) — budowane w oparciu o komputery w
wersji przemystowej lub PC z oprogramowaniem. W matych systemach stacja danych moZe petnic¢
jednoczesnie role stacji operatorskiej. Dobér komputera oraz jego wyposazenia wewnetrznego i
zewnetrznego dyktujg wzgledy uzytkowe. Stacje przetwarzajgce (danych) i stacje operatorskie pracujg
w lokalnej sieci

komputerowej, ktéra pozwala na szybkg wymiane informacji miedzy nimi.

Gléwne zadania stacji operatorskich to:

« wspolpraca ze stacjami przetwarzajgcymi,

e wizualizacja nadzorowanego procesu (obrazy synoptyczne, wykresy, punkty systemowe, grupy
punktéw, obrazy alarmowe),

* generowanie raportow,
» mozliwo$¢ modyfikacji funkcji systemu w trybie "on-line",
» prowadzenia kontroli i nadzoru proceséw technologicznych oraz zarzgdzanie nimi.

i STACJE "
| l OPERATORSKIE | /H

-y
SIEC ZAKEADOWA
.H/Q STACJIE H ! :
L T DANYCH . -

.- -

MAGISTRALE OBIEKTOWE:
Medbig, Profibus; LON, Modtus-TCP, RSIESRIZ, imne

M z =

STERCVWE REGULATORY Leznp HORKENTRETORY

PROCES TECHNOLOGICZNY
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Komunikacja

Z uwagi na obiekty procesu przemystowego sg rozmieszczone na znacznej przestrzeni. W
zwigzku z tym wymaga sie zastosowania wtasciwych srodkéw komunikacji. Sterownik powinien zostac
wyposazony w nhowoczesne media komunikacyjne, pozwalajgce zapewni¢ przestanie danych w kazdej
sytuacji.

W zaleznosci od istniejgcych warunkdw (odlegtosci, otoczenia, zaktocen itp.) i rodzaju urzadzen
obiektowych, mozliwe jest przesylanie danych poprzez tgcza:

 kablowe (RS 232, RS 485, TTY),

* Swiatlowodowe,

« telefoniczne (takSe poprzez telefonie komérkowa),
* radiowe,

* satelitarne.

Szafy sterownicze z modemem GPRS:

W przypadku realizacji monitoringu GPRS zamontowac nalezy szafe sterowniczg wg podanego
standardu:

Obudowa: wykonana z alucynku;
Opis dwupompowego ukfadu sterowania:
*  Whylgcznik gtéwny zasilania (przetgcznik siec/agregat),
e gniazdo zewnetrzne do podigczenia agregatu,
e zabezpieczenie réznicowo — prgdowe,
« zabezpieczenie zwarciowe i przecigzeniowe dla kazdej z pomp,
e czujnik kontroli kolejnosci i asymetrii faz zasilajgcych,
» dla silnikéw o mocy do 5,0 kW - rozruch bezposredni,
+ dla silnikéw o mocy 5,1 — 15,0 kW - rozruch posredni Y/F,
« amperomierze dla silnikéw kaSdej z pomp (pomiar lo na jednej fazie),
» zabezpieczenie przed suchobiegiem,
e ogrzewanie szafy z wytgcznikiem termostatycznym,
» zasilacz impulsowy 24V DC pracujgcy w uktadzie buforowym z
e akumulatorami zelowymi 1,2 Ah (podtrzymanie pracy sterownika modemu GSM/GPRS),
e przelgczniki rodzaju sterowania ,,AUTO O REKA”,
e lampki sygnalizacyjne,
e przyciski sterujgce,
e liczniki czasu pracy kazdej pompy,
e zewnetrzna optyczno akustyczna sygnalizacja alarmowa,

» sonda hydrostatyczna ,Aplisens” z wyjsciem prgdowym 4 20mA — ciggly pomiar poziomu
sciekéw (ukfad sterowania podstawowy),

« cyfrowy wskaznik poziomu z moSliwoscig kalibracji zakresu (dla sondy hydrostatycznej),
* 2 plywakowe sygnalizatory poziomu (uktad sterowania rezerwowy),
« wskazniki diodowe LED — kontrola pracy ptywakéw,
¢ modut telemetryczny (sterownik programowy + modem GSM/GPRS),
e gniazdo robocze 230 V AC/10A.
Pompy zasilaj ace:

Projektowana szafa sterownicza zasilac bedzie pompy z wirnikami tréjfazowe asymetryczne z
silnikiem wypetnionym olejem chtodzgco — izolujgcym w obudowie IP68. Zgodnie z wykonanymi
obliczeniami w fazie doboru urzgdzenh dobane zostaty pompy:

e pompanr 1: 2,03kW / 400V;
e pompa nr 2: 1,98kW / 400V

Pompy nalezy wyposazy¢ w wewnetrzne czujniki wilgoci (komora uszczelnienia mechanicznego oraz
zabezpieczenia termiczne uzwojen silnika elektrycznego podtaczone do uktadu sterowania.
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Widok szafy:

—LCD: terminal operatorski
—8H2: kontrolka pracy pompy 1
panel opaatorski —8HS5: kontrolka pracy pompy 2

~9H3: kontrofka awari pompy 1

—9HI: kontrolka awarii pompy 2
—11H7:  kontrolka przelewu

—11H3  kontrolka suchobiegu

—AR1: przefgeznik trybu pracy pompy 7
—ARZ: przelgeznik trybu pracy pompy 2
-LCD —1182:  przycisk kasowania suchobiegu
—404: wylqcznik gltéwny

Widok monta zowy:

24V AC 2307 AC -
5657 O —6GS5 O

WP

—5GS6 —4GAG

Schematy elektryczne zasilania:
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Opis funkcjonalnosci zaciskéw listwy przytgczeniowe/ X2

zacisk PE: przylqczenie zewnetrzne PE

zacisk N: przytqczenie zewngtrzne N

zacisk L1: przylqczenie zewngtrzne L1

zacisk L2: przylqczenie zewngtrzne L2

zacisk L3: przytqczenie zewnetrzne L3

zacisk PE: zarezerwowany do potqczen wewngtrznych
zacisk 1: przytqczenie U pompa 1

zacisk 2: przytqczenie V pompa 1

zacisk 3: przytqczenie W pompa 1

zacisk 4: przytqczenie PE pompa 1

zacisk 5: przytqczenie termik wewnetrzny pompa 1
zacisk 6: przytqczenie termik wewnegtrzny pompa 1
zacisk 7: przytqczenie U pompa 1

zacisk 8: przytqczenie ¥V pompa 1

zacisk 9: przytqczenie W pompa 1

zacisk 10: przytqczenie PE pompa 1

zacisk 11: przytqczenie termik wewnetrzny pompa 1
zacisk 12: przytqczenie termik wewngtrzny pompa 1
zacisk 13: suchobieg wspdiny +

zacisk 14: suchobieg NO

zacisk 15: suchobieg NC

zacisk 16: przelew wspélny -+

zacisk 17: przelew NO

zacisk 18: przelew NC

zacisk 19: sonda poziomu +

zacisk 20: sonda poziomu —

zacisk 21: czujnik otwarcia drzwi/wlazu +

zacisk 22: czujnik otwarcia drzwi/wlazu —
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5.6. Ochrona dodatkowa od pora zenia pr gdem elektrycznym:

W istniejgcej sieci n/n jako system ochrony podstawowej od porazenia zastosowane jest
szybkie wylaczenie (zerowanie) w ukladzie sieci TN-C. W instalacji elektrycznej odbiorczej za
licznikowej zastosowa¢ ochrone od porazenia poprzez szybkie wylgczenie napiecia przy uzyciu
wytacznikéw réznicowoprgdowych w ukladzie sieci TN-S. Ochronie podlegaj g wszystkie cz esci
metalowe aparatow nie b edgce w normalnych warunkach pod napi eciem, a mog gce sie znalezé
w chwili awarii . Do rozdzielni RG i SzS nalezy wprowadzi¢ uziemienie poprzez podigczenia
ptaskownikéw ocynkowanych i podigczy¢ je do szyny PE. W rozdzielni RG nalezy wykona¢ podziat
przewodu ochronno — neutralnego PEN na ochronny PE i neutralny N. Do uziemienia nalezy
wykorzysta¢ wszystkie napotkane instalacje uziemiajace.

Po zako nczeniu prac dotycz gcych wykonania instalacji elektrycznych, a przed od daniem
ich do_eksploatacji nale zy w/w instalaci e podda é ogledzinom, prébom i pomiarom zgodnie
Z_wymaganiami_podanymi_ w PN-EN 60364-6-61 w _celu sp rawdzenia, czy zostata wykonana
zgodnie z aktualnymi wymaganiami_norm i _przepiséw d otycz gcych instalaciji_elektrycznych w
obiektach budowlanych.

5.7. Zestawienie materialbw na budow € na budow e zasilania przepompowni oraz oprawy
oswietlenia terenu.

Nazwa materiatu Jedn. llosé
L.p. miary
Zestawienie materiatow:
1. Ztgcze kablowe ZK / RG szt. 1
2. Rozdzielnia glbwna RG (wraz z osprzetem) szt. 1
3. |Kabel ziemny YKY 5x10mm?® — 1kV m. 25
4. |Kabel ziemny YKY 3x6mm?® — 1kV m. 6
5. |Przewéd YDY 3x4mm® m. 10
6. Rura ,AROT” DVK ¢ 75mm m. 6
7. Oznaczniki kablowe szt.
W(g potrzeb
8. Folia kablowa koloru niebieskiego szer. 20cm m.
Wg potrzeb
9. Piasek drobnoziarnisty m°
Wg potrzeb
10. [Stup osw. z fundamentem, osprzetem i oprawg o$w. Szt. 1
11. |Pozostaly osprzet do montazu oprawy na stupie szt.
Wg potrzeb
12. [Szpilki uziomowe wraz z grotami i zaciskami szt.
Wg potrzeb
13. [Szafa sterownicza wraz z wyposazeniem kpl. 1
14. |Materialy drobne i pomocnicze
W(g potrzeb
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6. Obliczenia elektryczne.

6.1. Spadek napi ecia w linii zasilaj gcej nn. 0,4kV pomi edzy ztaczem ZK a ztaczem kablowym
ZK/RG projektowanej linii kablowej nn.

» moc P = 11kW - zgodnie (zgodnie z zat gczonym szkicem) .

» diugosc¢ kabla: YKY 5x10mm? |, = 25m.

AU =P [11100% _ 11000[25[100%
ysw 56 10 [200°

=0,30% <2 %

6.2. Dobér zabezpiecze n w linii zasilaj acej nn. 0,4kV  pomi edzy ztgczem ZK
a ztgczem kablowym ZK/RG projektowanej linii kablowej nn

» moc obliczeniowa dla odbioru zasilanego trojfazowo — 11kW

_ POOk;, _ 1w
V3 [Bosg /300,92

=17,27 = Ib = 20A zamontowany w zt gczu ZK.

W rozdzielni gtéwnej zainstalowa € nalezy bezpiecznik S303 B-20A.

6.3. Dobér zabezpiecze n w linii zasilaj gcej nn. 0,4kV pomi edzy ztgczem ZK/SzS
a pomp g elektryczn a.

» moc obliczeniowa dla odbioru zasilanego tréjfazowo — 2kW

POCk, _ 2kwQ

| = = =313 = Ib = 16A zamontowany w zt gczu ZK/SzS.
V3 [Bosgp /300,92

* moc P = 2kW — zgodnie (zgodnie z zatl gczonym szkicem) .
* dtugos¢ kabla: I, = 10m.

_ R [11100% _ 2000[10[100%

AU = 2 =0,09% <2 %
yBU 56[2,5[200
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Uwagi ko ncowe.
Wszystkie prace wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawnymi oraz normami;

Calos¢ projektowanej inwestycji wykona¢ zgodnie z projektem budowlanym i wykonawczym,
przepisami branzowymi oraz obowigzujgcymi przepisami BHP — wszelkie nawet nieistotne
odstepstwa od projektu wymagajg akceptacji projektanta;

Prace montazowe i nadz6r zleci¢ osobie (firmie) posiadajgcej uprawnienia w tym zakresie;

Przytgczenie do sieci powinno zostaé wykonane po zrealizowaniu zadania i dokonania odbioru
technicznego;

Calos¢ robo6t ziemnych podlega tyczeniu geodezyjnemu oraz inwentaryzacji geodezyjnej
powykonawczej;

Wybudowane urzadzenia elektroenergetyczne tj: sterowania pompami oraz oswietlenia terenu
pozostajg na majgtku i w utrzymaniu przez inwestora,

Wszelkie zastosowane do budowy materiaty muszg mie¢ dopuszczenia do stosowania
w budownictwie i posiada¢ stosowne certyfikaty bgdz deklaracje zgodnosci;

Wszystkie polgczenia elementow miedzianych z ocynkowanymi bgdz aluminiowymi nalezy
wykona¢ poprzez podkiadki i ztgczki eliminujgce bezposredni kontakt miedzi z tymi elementami
(mosigdz, podktadki ze stopu miedzi i utwardzonego aluminium);

Po zakonczeniu budowy instalacji elektrycznej, wykona¢ pomiary ochronne i dostarczy¢
protokoty inwestorowi;

Protokoty badan i certyfikaty zastosowanych materiatow elektrycznych i osprzetu przekazac
Inwestorowi;

Wszystkie zmiany, ktére na etapie realizacji rob6t zamierza dokona¢ wykonawca robot
elektrycznych, muszg uzyskac akceptacje autora projektu;

Prace nalezy wykona¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano - instalacyjnych. Czes¢ V. Instalacje Elektryczne”  wydanymi
w Warszawie w roku 1984 oraz obowigzujgcymi Polskimi Normami, w szczegolnosci:
PN-86/E—05003/01(02), PN-90/E-05023, PN-EN 60364-6-61.
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8. INFORMACJA DOTYCZ ACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA.

8.1. Zakres robét dla calego zamierzenia budowlaneq o oraz kolejno $¢ realizacji poszczeqgdlnych
obiektow:

8.1.1. Zagospodarowanie terenu budowy w tym zabudowe sieci elektroenergetycznej, powinno sie

odbywaé tak aby umozliwiato skrécenie do jak najkrotszej przerwy w dostawie energii elektrycznej
dla odbiorcow;

8.1.2. Budowa linii kablowych nn. wraz z usadowieniem ztgcza kablowego, szafy sterowniczej oraz
oswietlenia terenu;

8.1.3. Wykonanie po makroniwelacji terenu.

8.2. Wykaz istniej acych obiektéw budowlanych

Dla terenu przylegtego do terenu przewidzianego pod budowe, istnieje sie¢ elektroenergetyczna,
ktéra zostanie poddana rozbudowie.

8.3. Elementy zagospodarowania dziatki lub terenu k tére mog a stwarza ¢ zagro zenie
bezpiecze nstwa i zdrowia ludzi.

Na terenie objetym granicg dziatki brak elementéw zagospodarowania (urzgdzen elektrycznych)
stwarzajgcych bezposrednie zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. Zagrozenia j.w. pojawia sie
dopiero podczas realizacji robot budowlanych.

8.4. Przewidywane zagro zenia wyst epujace podczas realizacji rob6t budowlanych elektryczny ch.

8.4.1. W trakcie prowadzenia robét budowlanych:

£ prowadzenie rob6t ziemnych w poblizu czynnych urzgadzen elektroenergetycznych oraz innych
mediéw. Prace prowadzi¢ przy temperaturze powyzej 10C.

8.4.2. W trakcie prowadzenia robét elektrycznych:

+ podczas wykonywania prac wystepuje ryzyko upadku z wysokosci.

+ podczas wykonywania prac zwigzanych z budowg wykopow otwartych w terenie uzbrojonym
w inne obiekty budowlane, prace w poblizu czynnych linii i urzgdzen energetycznych, wykonywanie
prac przy drogach oraz wszelkie prace zwigzane z roztadunkiem i zatadunkiem materiatéw
niezbednych do wykonania realizacji zadania, wystapig zagrozenia dla zycia i zdrowia pracownikéw
zatrudnionych przy wykonywaniu powyzszych prac.

+ Podczas transportowania i roztadunkéw materiatdw wielkogabarytowych na plac budowy

wymusza na kierowniku budowy operatywnego i sukcesywnego dostarczania ich na plac budowy
oraz odpowiedniej organizacji pracy.

8.5. Sposoéb prowadzenia szkolenia pracownikéw przed przyst gpieniem
do robot szczegolnie niebezpiecznych. Wykonawca prz ed przyst gpieniem
do wykonywania rob6t budowlanych jest obowi gzany opracowa € instrukcj e ich bezpiecznego
wykonywania i _zapozna € z nig pracownikdw w_zakresie wykonywanych przez nich rob Ot.
Pracownicy powinni legitymowa ¢ sie aktualnymi za $wiadczeniami odbycia szkole n oraz
badaniami _lekarskimi. Dodatkowo pracownicy przed pr zystagpieniem do robot w_warunkach
szczegolnie  niebezpiecznych  powinni___przej $¢ szkolenie  zapewniaj gce im __ wiedz e
i umiej etno $ci do wykonywania robét zgodnie z przepisami bezpie czenstwa i higieny pracy.

£ przed przystgpieniem do budowy niezbednym bedzie opracowanie planu bioz. Wytyczne do
sporzgdzenia planu bioz sg zalgczone w oddzielnym opracowaniu zamieszczonych w czesci z
dokumentami formalno-prawnymi.

8.6. Srodki_techniczne i organizacyjne zapobiegaj ace niebezpiecze Astwom wynikaj acym z
wykonywania robét budowlanych w strefach szczegdlne Qo _zagro zenia zdrowia lub w ich
sasiedztwie, w tym zapewniaj acych bezpieczna i sprawna komunikacie, umo __ zliwiaj aca szybka
ewakuacj e na wypadek po zaru, awarii i innych zagro _zen:

W trakcie prowadzenia robét elektrycznych istnieje ryzyko wystgpienia upadku z wysokosci.
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+ zabezpieczy¢ stanowiska pracy na wysokosci przez zastosowanie rusztowan z odpowiednimi
barierkami oraz zastosowac siatki ochronne przed przypadkowym uderzeniem upadajgcych narzedzi
i innych przedmiotéw.

8.7. Zakres prac:

« Montaz zlgcza kablowego ZK/RG wraz z rozdzielnig RG;

* Montaz zlgcza kablowego ZK/SzS wraz z wyposazeniem;

« Budowa wewnetrznej linii zasilajgcej kablem YKY 5x10mm?;
«  Budowa linii zasilajacej szafe ZK/SzS kablem YKY 5x6mm?;
« Budowa i montaz stupa z oprawg oswietlenia;

* Wykonanie instalacji uziemienia.

8.8. Kolejno $¢€ realizacji poszczegoélnych prac budowlanych

a)

b)

Wykonanie wykopow pod linie kablowe n/n 0,4kV, utozenie linii kablowych, zasypanie
wykopu;
Montaz urzgdzen sterowania pompami wraz z oswietleniem.

8.9. Wykaz istniej gcych obiektéw budowlanych:

Linie niskiego napiecia.

8.10. Zagro zenia wyst epujace podczas prowadzonych robét budowlanych:

a) Wykopy prowadzone w poblizu istniejgcych urzadzen i infrastruktury technicznej
b) Prace wykonywane z urzgdzeniami dzwigowymi;
c) Prace na wysokosci.

8.11. Wskazanie s$rodkéw technicznych i organizacyjnych, zapobiegaj acych wyst epujacym

niebezpiecze nstwo:

a)

b)

Prace ziemne prowadzone w poblizu istniejgcych podziemnych urzadzen infrastruktury
technicznej powinny by¢ bezwzglednie prowadzone recznie. Osoba wykonujgca prace
koparkg winna posiada¢ odpowiednie $wiadectwo kwalifikacyjne umozliwiajgce
prowadzenie tego typu prac.

Miejsce wykonywania prac dzwigowych powinny byé zabezpieczone przed obecnhoscig
os6b trzecich. Osoba wykonujgca prace zurawiem winna posiada¢ odpowiednie
Swiadectwo kwalifikacyjne umozliwiajgce prowadzenie tego typu prac i respektowac
przepisy BHP wynikajgce z pracami urzgdzen dzwigowych.

Prace na wysokosci winny by¢ prowadzone za pomocg podnosnika PHM.

Prace sieciowe powinny by¢é wykonywane przez osoby posiadajgce $wiadectwa
kwalifikacyjne w zakresie eksploatacji.

Inwestor jest zobowigzany sporzgdzi¢ plan BIOZ (lub zleci¢ jego wykonanie kierownikowi
budowy). Kierownik budowy jest zobowigzany zgodnie z odrebnymi przepisami do
przeszkolenia pracownikobw w zakresie BHP i wskazania mozliwych niebezpieczenstw
przed rozpoczeciem robét.

Wszelkie prace sieciowe winne by¢ wykonywane w stanie beznapieciowym. Monterzy prowadzace te
prace powinni mie¢ odpowiednie $wiadectwo kwalifikacyjne z zakresu eksploatacji urzadzen
elektroenergetycznych i by¢é nadzorowani przez pracownika posiadajgcego analogiczne swiadectwo
w zakresie dozoru. Wszelkie objete tym punktem roboty powinny byé uzgodnione z wiascicielem
urzadzenia i przez nich dopuszczone.
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Temati Budowa kanalizacji sanitarnej wraz z przylgczami
Przepompownie $ciekéw. Przekroj.
Inwestor: Gmina Buczkowice
Adres: 43-374 Buczkowice, ul. Lipowska 730 Branza Nr rys. 4
Rysuheki Przepompownia $ciekow - przejezdna- ul.Brzoskwiniowa; dz.230/8 | ELEKTRYCZNA
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|”| Oznaczenia aparatow Q1 Q2 Q3 Q4 Q5 Q6 Q7
" " " Oznaczenia zaciskéw
Obwéd nr1 Obwéd nr2 Obwad sterowania Obwad nr 1
Gléwny wytacznik Ograniczniki zasilania gniazda zasilania gniazda o$wietleniem zasilania
Opis w_.mwcm przepiec klasy wtykowego 3x32A+N+PE zewnetrznym oswietlenia Rezerwa
L—— - - - - L - - - ———d B+C montaz-ztacze ZK/RG|  z wyt. L-P 40A terenu
montaz-ztgcze ZK/RG
Moc R<10 Ohm 1kW 4kW 0,5kW 1kW
Przekroj kabla 5x10mm2 1x16mm2 3x2,5mm2 5x4mm?2 3x2,5mm2 5x6mm2
Typ kabla YKY LgY YDYzo YDYzo0 YDYzo0 YKY
YKY 5x10mm2  kier. zasilanie ZK/SzS: kier. zasilanie oprawy osw.
kier. zlacze YKY 5x6mm2 terenu
kablowo-pomiarowe YKY 5x6mm2
ZK
wyk. wg. odrebnej
dokumentacji
projektowej
PRACOWNIA PROJEKTOWA
"VITARO"
Legenda:
9 Temati Budowa kanalizacji sanitarnej wraz z przylgczami Skoalat
Przepompownie $ciekéw. Przekroj. 1125
OUq.mS\m 1x150W Inwestor: Gmina Buczkowice
Adres: 43-374 Buczkowice, ul. Lipowska 730 Branza Nr rys. 4
Rysuheki Przepompownia $ciekow - przejezdna- ul.Brzoskwiniowa; dz.230/8 | ELEKTRYCZNA
Stup ustawiony na fundamencie wraz Pro jektant: Nr uprownief Podpist
z wysiegnikiem pod oprawe. inz. Rober® Kucharskd L0D/06.40/PWIE /06
Uziemienie stupdw oraz opraw wykonane s 5
poprzez pogrgzenie w ziemi ptaskownika prawdza Jacy .
_ mgr inz. Tomosz Wlodarczyk
— ocynkowanego ZnFe 4x30mm2 LOD/1242/PO0E/09
Uwaga: zapewnic warunek aby R<30Q




