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1. Podstawa opracowania 

Opracowanie sporządzono na podstawie: 

 Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r „Prawo o ruchu drogowym” tekst jednolity Dz.U.2018.1990 z późniejszymi 

zmianami; 

 Rozporządzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 września 2003r w sprawie szczegółowych warunków zarządzania 

ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru na tym zarządzaniem; Dz.U.2017.784 j.t.; 

 Rozporządzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegółowych warunków technicznych dla 

znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na 

drogach; Dz.U.2003.220.2181 z późniejszymi zmianami; 

 Aktualizowanej mapy sytuacyjno-wysokościowej w skali 1:500, 

 Wizji w terenie. 

 

2. Przedmiot i zakres opracowania 

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robót budowlanych związanych z 

przebudową zjazdu publicznego z drogi powiatowej DP1400S - ulicy Widokowej w Kalnej. W ramach inwestycji 

wybudowany zostanie zjazd publiczny o szerokości zasadniczej 5.0m. Krawędzie drogi i zjazdu zostały wyokrąglone 

łukami kołowymi o promieniu wynoszącym od 5,0m. Kąt skrzyżowania osi zjazdu i drogi powiatowej wynosi 93 

stopnie. 

 

3. Charakterystyka drogi i ruchu na drodze 

3.1. Charakterystyka drogi 

Parametry techniczne – DP 4100S ul. Widokowa: 

 Kategoria:  publiczna, powiatowa 

 klasa techniczna:  L 1/2 (lokalna), jedno-jezdniowa, dwu-pasowa, dwukierunkowa 

 prędkość projektowa:  40 km/h 

 szerokość jezdni:  6.0m 

 odwodnienie:  kanalizacja deszczowa, 

 

Droga powiatowa posiada pełne oznakowanie pionowe oraz poziome.  

 

3.2. Ruch drogowy 

Droga powiatowa prowadzi ruch wszystkich pojazdów bez ograniczeń tonażowych. 

Ruch pieszy prowadzony jest po istniejącym jednostronnym chodniku – strona prawa jadąc w kierunku Łodygowic.  

 

Z uwagi na zakres opracowania pomiary ruchu drogowego nie były wykonywane. 

 

3.3. Pojazd miarodajny 

Jako pojazd miarodajny dla ulicy Widokowej przyjęto samochód ciężarowy bez przyczepy o DMC 25t. 

 

3.4. Stan projektowany 

Projekt obejmuje przebudowę istniejącego zjazdu publicznego w związku z planowaną budową parkingu dla 

samochodów osobowych. 

 

4. Opis projektowanej organizacji ruchu 

Oznakowanie pionowe i poziome dla przedmiotowego odcinka należy wykonać zgodnie z Rozporządzeniem Ministra 

Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegółowych warunków technicznych dla znaków i sygnałów 

drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na drogach; 

Dz.U.2003.220.2181 z późniejszymi zmianami. 

 

4.1 Ogólnie 

Projekt zakłada, że roboty budowlane będą wykonywane w jednym etapie, w którym wykonane zostaną roboty 

związane z przebudową zjazdu publicznego. Dla powyższego etapu opracowano schemat czasowej organizacji ruchu 

przedstawiony na rysunku TOR2.1. 

Dalej po zakończeniu powyższych prac nastąpi odtworzenie nawierzchni jezdni ulicy tj. głównie frezowanie 

nawierzchni i układanie warstw bitumicznych (ścieralna w zakresie 0,5m od krawężnika). Roboty te będą wykonywane 

na zasadzie robót szybko-postępujących przy ręcznym sterowaniu ruchem przez odpowiednio przeszkolony personel. 

Po wykonaniu całości prac zostanie przywrócona stała organizacja ruchu zgodnie z planszą „Inwentaryzacja 

oznakowania”. 

 

Oznakowanie szczegółowe 

Prace będą polegały na obniżeniu istniejących krawężników i przebrukowaniu fragmentu istniejącego zjazdu oraz 

fragmentu chodnika. Etap obejmuje wygrodzenie budowy tablicami prowadzącymi U-3 od strony najazdu pojazdów, 
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zaporami drogowymi U-20 oraz tablicami kierującymi U-21. Znaki te są dodatkowo uzupełnianie przez komplety 

znaków B-25 i B-33 (40km/h) oraz A-14 i A-12. Ruch będzie prowadzony na odcinku drogi powiatowej zawężonej do 

szerokości 5.50m. Ruch pieszych odbywa się bez zmian istniejącym chodnikiem natomiast w rejonie budowy 

skierowany zostanie na tymczasowe utwardzenie. 

 

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu robót 

Po zrealizowaniu robót stan pasa drogowego będzie odpowiadał układowi docelowemu. 

 

Opis zagrożeń  

Z uwagi na fakt, iż roboty będą prowadzone w sąsiedztwie dróg publicznych przy jednoczesnym zachowaniu ruchu 

kołowego i pieszego możliwe są: 

 kolizje samochodów z pojazdami budowy lub ze składowanym materiałem budowlanym; 

 kolizje samochodów między sobą lub z przeszkodami budowlanymi z uwagi na zawężenie pasów ruchu; 

 potrącenia przez pojazdy w ruchu publicznym pracowników budowy; 

Powyższe zagrożenia zostają zminimalizowane poprzez wprowadzenie ograniczenia prędkości do 40km/h - znak B-33. 

 

Zagrożenia w ruchu pieszych obejmują: 

 potrącenia pieszych przez środki transportowe budowy przemieszczające materiały budowlane. 

Powyższe zagrożenia zostają zminimalizowane poprzez wprowadzenie ograniczenia prędkości do 40km/h - znak B-33. 

 

Opis utrudnień  

W związku z prowadzeniem robót budowlanych, należy liczyć się z utrudnieniami w ruchu związanymi z częściowym 

zawężeniem jezdni ulicy. W przypadku ruchu pojazdów utrudnienia związane będą z ograniczeniem prędkości 

wynikającym z węższej jezdni ulicy oraz z możliwością tworzenia się niewielkich kolejek pojazdów. 

 

Utrudnienia związane z ruchem pieszym wynikają z faktu, iż będzie odbywał się on po terenie budowy po nawierzchni 

tymczasowej, co wiążę się z pogorszeniem standardów oraz zwiększonym ryzykiem wypadku. 

 

5. Zasady prowadzenia ruchu autobusowego 

Zgodnie ze stanem istniejącym. 

 

6. Zasady prowadzenia ruchu ciężkiego 

Zgodnie ze stanem istniejącym. 

 

7. Uzasadnienie zmiany organizacji ruchu 

Konieczność zmiany organizacji ruchu związana jest z przebudową zjazdu publicznego wzdłuż ulicy Widokowej w 

Kalnej. 

 

8. Termin wprowadzenia oznakowania 

Planowany termin wprowadzenia organizacji ruchu: orientacyjnie pierwsza połowa 2019r. 

Termin przywrócenia organizacji ruchu: do końca 2019roku. 

 

Dokładny czas wykonywania robót budowlanych zostanie określony przez kierownika budowy na etapie wniosku o 

zajęcie pasa drogowego. 

 

Po wykonaniu całości prac zostanie wprowadzona stała organizacja ruchu na podstawie opracowania "Projekt stałej 

organizacji ruchu". 

 

9. Uwagi 

 Znaki pionowe: 

o DUŻE z tarczami stalowymi, ocynkowanymi podwójnie giętymi pokrytymi folią odblaskową min. 

I generacji za wyjątkiem znaków A-7, B-20, D-6, które muszą być pokryte folią odblaskową II generacji; 

 Konstrukcje wsporcze dla znaków - słupki stalowe – 60mm dla znaków z pojedynczą tarczą oraz 76mm 

w pozostałych przypadkach mocowane w sposób zapewniający trwałość i niezmienność oznakowania w czasie 

trwania robót budowlanych; 

 Przed wprowadzeniem czasowej organizacji ruchu powiadomić okolicznych mieszkańców o prowadzonych 

robotach budowlanych; 

 

  Opracował: 

mgr inż. Rafał RADZIO 
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